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補足説明書マルチカメラスプリッター
マルチカメラスイッチャー

重要 ●重要なお知らせですので必ずお読みください。
製品に同梱されている「接続ケーブル」について、紫線が２本ありますが、メスギボシが装着されている配線が
リバース信号出力線です。
リバース信号線は下記のように接続してください。
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右ウインカー

2Aヒューズ

左ウインカー
左ウィンカーが点灯した
ときに12V/24出力する
線に接続してください

右ウィンカーが点灯した
ときに12V/24V出力す
る線に接続してください

バッテリーマイナス端子と直結し
ているボディの金属部分に接続
してください

車両側イグニッションキーをACCの位置にしたと
きに12V/24V出力する線に接続してください

※ナビ裏のACC電源は電源容量が小さい為、動作が不
安定になる場合があります。シガー電源部、ヒューズ
ボックス部など容量が大きい所からのACC電源を取得
してください。

リバース信号線の接続

車速信号線（桃線・桃/黒線）の接続

エレクトロタップで接続

紫線：リバース信号入力線 （オスギボシ付き）

紫線：リバース信号出力線（メスギボシ付き）

●当社製MCAシリーズと併用
する際にのみ使用します。

●ウィンカー連動機能を使用する際に接続をしてく
ださい。
　ウィンカー連動機能を使用しない場合は接続せず
絶縁処理をしてください。

映像入力端子へ

カメラ1 カメラ2 カメラ3 カメラR
（リアカメラ）

AUX

VOL +-

メニュー

現在地AV

TRACK ナビやモニター

桃線：車速信号入力線
 （0.4m）

桃/黒線：車速信号出力線
 （0.4m）

ナビの車速信号入力線

車両の車速信号線に接続して
ください

橙線：電圧可変出力線
 （0.1m）

カメラの電源はそれぞれ配線してください。
※リアカメラ入力端子がない場合やリアカ
メラ入力端子以外の入力を使用する際
は外部入力端子に接続してください。

カメラを接続する前に、キーONにして
CSW298のコントロールスイッチが点
灯する事を確認してください。

AUX

VOL +-

メニュー

現在地AV

TRACK

バックランプ

ナビ
オスギボシを取り付ける

メスギボシを取り付ける

エレクトロタップで接続

                  、　　　　　　　 へ
ピン端子を接続する前に、
必ずこの黒線をGNDへ接続し、電
源が入ることを確認してください。
※CSW298に電源が入ると、【コントロー
ルスイッチ】が点灯します。

各ピン端子を接続する前
に必ずご確認ください

赤線：ACCへ接続 （0.4m）

白線：右ウインカー
 （0.7m）

灰線：左ウインカー
 （0.7m）

黒線:GNDへ接続 （0.4m）

CAMERA IN CAMERA OUT

リバース信号出力線（メスギボシ付き）の接続

リバース信号入力線（オスギボシ付き）の接続

注意

これは本機がナビへリバース信号を出力し（リバース信号出力機能）、強制的にナビをリアカメラ連動画面に切り替えることによるものです。
これにより本機の動作中は車両が後進しているとナビが判断し、ナビ画面上の自車位置が後進します。
そのため、特にナビの目的地案内を使用しているときは、本機を使用する時間を極力短くするようにしてください。なお、不正確になった自車位置は本
機の動作停止後、ナビのGPS機能によって補正されます（補正にかかる時間はGPSの受信状況などにより変わります）。

重要

重要

この接続をおこなった場合、
本機動作中はナビの自車位置が不正確になります。

●ナビゲーション側のリバース信号線および本製品のリバース信号出力線は車両側配線には接続しないでください。接続し
ていると正しく動作しません。

重要 ●「車速が繋がれていません」等のエラー表示が出る場合、車速信号線
はCSW298には接続しないでください。

重要
ウインカー線を接続する場合は必ず左右両方接続
してください。

車両リバース信号線（バックランプなどリバース時に12V/24V出力する線）へ接続してください。

ナビのリバース信号入力線へ接続してください。

●ナビゲーション以外の汎用モニターを使用する場合、リバース信号線(紫線)、(紫/黒線)の接続は不要です。

●ナビゲーション以外の汎用モニターを使用する場合、車速信号線(桃線)、(桃/黒線)
の接続は不要です。

●ナビゲーションが装着されている場合は、ナビのリバース線が車両リバース信号線とすでに接続されています。本製品取り
付けの際はナビのリバース信号入力線を車両リバース信号線から一度外していただき、図のように接続してください。


